BAØI GIAÛNG DÖÏ GIÔØ
Bài 6:  ĐẤU ĐIỆN ĐỘNG CƠ KHÔNG ĐỒNG BỘ 3 PHA
(((
I / Muïc ñích – yeâu caàu:                GHI RÕ                                                                                   II/ Thieát bò – vaät tö – duïng cuï:
CỤ THỂ NHỮNG GÌ? T HÒA LIỆT KÊ RA
(  Bước 1: Đọc thông số động cơ. 

   Ghi nhận các thông số định mức: Công suất (HP hoặc kW), điện áp (V), tần số (Hz), cách đấu dây (tam giác/sao) dòng điện (A), tốc độ (vòng/phút), hệ số công suất cosφ. VD: Điện áp và dòng điện định mức của 1 động cơ ghi trên nhãn như sau.

(/Y: 220V / 380V    ----     (/Y: 380V / 660V
(/Y: 3,16A / 1,83A…v.v..
(  Bước 2: Kiểm tra động cơ. 

 - Dùng ohm kế kiểm tra liên lạc các bộ dây: R12=R34=R56
 - Kiểm tra cách điện giữa các pha.

 - Kiểm tra cách điện giữa dây quấn và vỏ máy.

 - Kiểm tra phần cơ. 
(Lưu ý: Để thang đo ohm cao nhất khi đo kiểm tra cách điện.


III/ Caùc böôùc thöïc haønh:
  (  Bước 3: Xác định cực tính các đầu dây (động cơ 3 pha 6 đầu dây ra) ( dùng nguồn 1 chiều )
 - Đối với động cơ KĐB 3 pha 1 cấp tốc độ 6 đầu dây ra, bộ dây quấn có ký hiệu như sau.

· A,B,C là các đầu đầu của mỗi bộ dây.

· x,y,z  là các đầu cuối của mỗi bộ dây.
 - Dùng VOM để thang đo ohm đo luân phiên các đầu dây, xác định được 3 bộ dây quấn có số ohm bằng nhau. ( R12=R34=R56). KHÔNG CẦN VÌ Ở BƯỚC 2 CÓ RỒI
 - Nối như hình vẽ: 
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(Hình Xác Định Cực Tính Động Cơ 3 Pha 6 Đầu Dây Ra )
 - Nối 1 bộ dây thứ I vào đồng hồ VOM để thang đo DCV nhỏ nhất.

 - Nối 1 bộ dây thứ II vào cục pin 9V.

      - Chọn A là đầu (+) của pin. Xét tại thời điểm đóng khóa K, nếu kim đồng hồ lên phải trở về thì => đầu (-) của đồng hồ là B . Tương tự như vậy ta xác định được đầu C bộ dây thứ III.
    (Lưu ý: Nếu kim đồng hồ không lên phải mà lên ngược lại ta đổi 2 đầu que đo của đồng hồ.

   ( Bước 4: Đấu dây.

 - Tùy theo điện áp của động cơ ta đấu dây phù hợp với điện áp nguồn.
Mắc theo hình vẽ:(Bảng phấn).

Mắc tam giác (220v; 380v):  A nối z ra nguồn. B nối y ra nguồn. C nối x ra nguồn.

Mắc sao (380v; 660v): Nối 3 đầu cùng cực chung với nhau, 3 đầu cùng cực còn lại nối vào 3 dây pha. (A,B,C nối chung với) nhau x nối nguồn, y nối nguồn, z nối nguồn hoặc x,y,z nối chung với nhau A nối nguồn, B nối nguồn, C nối nguồn
(Lưu ý: Nguồn 3 pha cấp cho động cơ không cần dây trung tính vì động cơ KĐB 3 pha là tải đối xứng.
   ( Bước 5: Vận hành .
